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1 Generelle egenskaber

Med LokPilot V3.0 markedsferer ESU den tredje variant af den kendte LokPilot dekoder. De
allerede fine egenskaber udvides med yderligere funktioner med den malsaetning at forbedre
kereegenskaberne, ege driftssikkerheden og forbedre dekoderens fleksibilitet. Den
fremtidsorienterede modelbanemand vil glaede sig over at hardwaren er forberedt til den
kommende NMRA DCC "BiDirectional standard”.

LokPilot V3.0 findes i to versioner:

LokPilot V3.0 er en multiprotokoldekoder. Den behersker savel Marklin®/Motorola®
formatet som det verdensomspaendende norm DCC format og Selectrix®. Den kan ligeledes
anvendes pa analoge veksel- eller jaevnstremsanlaeg. Den er saledes ideel i blandede
Motorola®/DCC driftsformer.

LokPilotDCC V3.0 er en renlivet DCC dekoder. Den har de samme egenskaber som
LokPilot V3.0 med undtagelse af Motorola® og Selectrix® formaterne, ligesom den kun kan
anvendes til jeevnstrem pa analoge anlaeg.

Begge dekodere retter sig mod den kraesne modeljernbaneentusiast, som laegger vaegt pa god
lastregulering, fremragende langsomkerselsegenskaber og stor fleksibilitet gennem stor
tilpasningsevne. LokPilot V3.0 finder selv ud af hvilken driftsform, der anvendes. Den kan
anvendes med jeevnstrems- og klokanker- (f.eks. Faulhaber). Alstremsmotorer skal ombygges
til DC, jeevnstrem med HAMO-magnet.
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Gennem sine enestaende egenskaber giver LokPilot V3.0 den fleksibilitet og sikkerhed, man i
dag kan forvente af en digitaldekoder.

Fremtidige standarder er heller ikke noget problem for LokPilot V3.0, da den kan opdateres via
sin flash-teknologi.

1.1 Egenskaber for alle LokPilot V3.0 dekodere

- Klar til brug pa analoge jeevnstremsanlaeg

- Fuldautomatisk flydende skift mellem alle driftsformer

- 4. generations lastregulering. Tilpasses motoren gennem 3 styreregistre (CV)

- Motorbeskyttende, stilfeerdig taktfrekvens: 32 kHz

- Understatter Lenz® bremsebremsestraekninger

- 14,28 0g 128 reguleringstrin ved DCC-drift

- Finder selv automatisk ud af status for hastighedsreguleringen ved de fleste DCC-
systemer

- 2 eller 4 cifre i lokomotivadressen

- fuld NMRA-kompatibilitet

- Rangerkersel

- Accelerations- og bremseforsinkelse kan deaktiveres

- Advanced Consisting

- Fritindstillelig hastighedskendelinie

- Udvidet kortlaegning af funktioner, idet alle udgange kan tilknyttes en taste

- Lyseffekter: Strobelys, dobbelt strobelys, mars- og gyrolys, ildeffekt, blink, blitz, tidsstyrede
udgange.

- Accelerations- |
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